HIRSIZ ALARM SISTEMI

S6z konusu sistem mikrokompiiter esasli, dagitilmig bilgi islem teknigini kullanan bir hirsiz alarm
sistemi olacak, bina/tesis genelinde giivenlikli bolgelerin, yangin kapilarinin durumlarinin izlenmesi ve
benzeri noktalarda kullanilacaktir. Sistem ekipmanlari birbirleri ile on-line (siirekli) haberleseceklerdir.
Bina/Tesis i¢inde belirlenen noktalarda insan trafigine, oluysturulacak giivenlik senaryosuna ve mimari
diizene uygun ekipmanlar segilecektir.

Hirsiz Alarm Sistemi tasariminda genisleyebilirlik ve esneklik esas almacaktir. Istenildiginde
sadece yazilim bazinda yapilacak degisikliklerle mevcut senaryolar kolaylikla degistirilebilegi gibi ileride
olusabilecek ihtiyaclar dogrultusunda PIR, Cam Kirilma Sensorii, manyetik kontak v.b. ekipman ilave
etmek kablaj ve sistem mimarisi agisindan ¢ok kolay olmalidir. Hirsiz alarm panellelleri, haberlesme i¢in
LAN (Local Area Network)’1 kullanacaktir.

Hirsiz Alarm Sistem’i su boliimlerde incelenecektir;
1.) SISTEM TiPi
2.) SISTEM EKiPMANLARI

3.) NETWORK ALT YAPISI VE KABLOLAMA

1.1.1 SISTEM TiPi

1.1.1.1 Sistem; adresli giris kontrol panellerinden olusacaktir. Asagidaki alt sistemlerden olusacaktir;

Hirsiz Alarm Kontrol Panelleri
LAN Haberlesme modiilleri
Pasif Infrared Dedektorii

360° Pasif Infrared Dedektorii
Akustik Cam Kirilma Sensori
Sok Cam Kirilma Sensorii
Sismik Dedektor

Beam Dedektor

Panik Buton

Manyetik Kontak
Heavy-Duty Manyetik Kontak

1.1.1.2 Sistem modiiler bir yapida olup, dijital bilgi islem teknigini kullanan , mikro islemci esasl
paneller olacaktir. Paneller saha ekipmanlarindan alinan bilgileri merkezi giivenlik bilgisayarlarina
aktaracak yapida olacaktir.

1.1.1.3 Sistem ig¢inde yer alan paneller haberlesme i¢in LAN’1 kullanacaktir. Bunun i¢in mevcut LAN
veya tamamen ayr1 bir LAN kullanilabilir. Mevcut LAN kullanilmasi durumunda sistem ekipmanlarinin
bagli oldugu network noktalart VLAN o6zelligi kullanilarak ayrilacaktir. Boylece network tizerindeki
sistem dis1 noktalardan sisteme erisim teknik olarak engellenecektir.



1.1.1.4 Sistem icinde yer alan panellerden birinin arizalanmast durumunda bu diger panellerin
caligsmasini etkilemeyecektir.

1.1.1.5 Hirsiz alarm panelleri her bir girisi adreslenebilen paneller olacaktir. Bdylece merkezi
bilgisyardan her saha ekipmanina ait durum ve alarm bilgileri ayr1 ayr1 izlenebeilcektir.

1.1.1.6 Bina/Tesis i¢inde yer alacak saha kullanilacaklar1 noktalara ve amaca uygun olarak secilecektir
(Gomme tip manyetik kontak, 90° veya 360° pasif infrared dedektorii, akustik veya sok cam kirilma
sensorti....).

1.1.1.7 Sistem kendini kontrol eden PC’lerden bagimsiz olarak c¢alismasina devam edebilecektir.
Boylece PC’lerde olusabilecek arizalarda veya PC’lerin bakimlari sirasinda sistemin c¢alismasinda bir
problem olmayacaktir.

1.1.1.8 Sistemin siirekliligi acisindan mutlaka yedeklenebilir olacaktir. istenirse sistem icersinde Main
Server’la birlikte senkronize ¢alisacak bir Redundant Server kullanilabilecektir.

1.1.1.9 Sistem icindeki biitiin ekipmanlar grafik tabanli bir yazilim ile kotrol edilebilir ve durum-
ariza...v.b. bilgiler izlenebilir olmalidir.

1.1.1.10 Biitlin ekipmanlarin kontroliinii saglayacak YAZILIM asagidaki 6zellikleri mutlaka icerecektir;
1.1.1.10.1 YAZILIM, Windows 2000 ve Windows NT’yi destekleyecektir.
1.1.1.10.2 YAZILIM, Karth Gegis Sistemi ile entegre olarak c¢alisacaktir.
1.1.1.10.3 YAZILIM, minimum nokta kapasiteli olacaktir.

1.1.1.10.4 YAZILIM’da, her bir giivenlik noktasi i¢in ayr1 ayri alarm, normal, ariza... gibi
minimum 8 degisik durum tanimi yapabilecektir.

1.1.1.10.5 Istenirse sisteme baska bir modiil veya panel kullaniarak analog nokta baglantisi
yapilabilecek ve bu analog noktanin durumu analog olarak izlenebilecektir(Ornegin kontrol
panellerinin yer aldig1 sistem odasinin sicaklik ve nem degeri).

1.1.1.10.6 YAZILIM, alinan bir alarm bilgisini Kartli Gegis Sistem’ine, Yangin Alarm
Sistemi’'ne veya CCTV Sistem’ine yazilim bazinda iletebilecek ve o sistemlerde uygun
senaryolarin baglatilmasini saglayabilecektir.

1.1.1.10.7 YAZILIM, sistem icinde yer alan giivenlik noktalarmin giinde ka¢ kez durum
degistirdigini sayabilecektir(Ornegin garaj giris kisminda kag aracin giris-cikis yuaptiginin
sayilmasi gibi...).

1.1.1.10.8 YAZILIM, Hirsiz Alarm Sistem’ine ait noktalarin Bekg¢i Tur Sistem’i i¢in
kullanilmasina imkan verecektir.

1.1.1.10.9 YAZILIM, panellerin merkezle haberlesmesini stirekli kontrol edecek, herhengi bir
problem durumunda bunu birinci Oncelikli alarm olarak operatorlere bildirecektir. Ayrica



panerlerle haberlesme yeniden saglandiginda hafizasindaki durum bilgilerini otomatik olarak
alacaktir.

1.1.1.10.10 . YAZILIM, alarm olustuktan sonra 3 asama ile alarmin onaylanmasina izin
verecektir. 1.asama alarmin olusmasi, 2.asama operatoriin olusan alarm i¢in hangi gérevleri yerine
getirerek olaya miidahele ettigini bildirmesi (YAZILIM {izerinde agilan penceredeki otomatik
segeneklerden biri veya tamamiyla kendisinin yazdigi alarm notu), 3.asama alarmin sistem i¢inde
halen var olmadiginin tespitinden sonra operatdriin onaylamasidir. Bu o&zellikle YAZILIM,
glivenlik miidiirlerinin operatdrlerin ne gibi miidaheleler yaptigin1 ve sonuglarini raporlarla
izleyebilmesini saglayacaktir. (Ornegin; 8.ci kat panik butonundan sinyal gelmesi durumunda bu
bilgi ekranda goriilecek, operator CCTV Sistemi’nden ilgili bolgedeki kameray1 izleyecek ve
durumu en yakindaki giivenlik gorevlisine, ilk amirine ve gerekirse polise haber verecek.
Operator alarm durumunun sona ermesiyle YAZILIM iizerinde karsina c¢ikan otomatik
cevaplardan birini segecek veya istedigi agiklama notunu - “Kontrol edildi. Gilivenlik Gorevlisi
Ahmet Yolacan olaya miidahele etti. Sorun giderildi” - girerek alarmi kapatacaktir).

1.1.1.10.11 YAZILIM, givenlik noktalarmin gruplandirilmasiyla giivenlik  bolgeleri
olusturabilecek ve bu bolgelere diger noktalardan farkli olarak istedigi senaryoyu girebilecektir.

1.1.1.10.12 YAZILIM; alarmlar1, goriitiilenen noktalardaki durum degisikliklerini, sistem
ekipmanlarindaki durum degisiklikleri ve sistem ve operatdr aksiyonlarindaki durum
degisikliklerini bir olay olarak algilayip kayit altina alacaktir. Bu bilgiler ayn1 zamanda PC
tizerinden de operatorler tarafindan izlenebilecektir.

1.1.1.10.13 YAZILIM ¢ok gelismis bir raporlama yetenegine sahip olacaktir. Raporlar, Alarm
Olay1 raporlar1 ve kullanic1 tarafindan ayarlanabilen 6zel rapor iiretim araglart gibi genel
ihtiyaclar giderecek, dnceden ayarli standart raporlari igerecektir.

1.1.1.10.14 YAZILIM,

Giivenli Sistem’i i¢cinde olusan bilgileri;

Alarm

Ariza

Normal

Hat Kesildi

Batarya Problemi

Haberlesme Problemi

gibi bilgileri operatorlere mutlaka iletmeli ve kaydetmelidir. Bu bilgilerin iletimi sirasinda
onceden tantmlanmig 6ncelik seviyeleri g6z oniine alinmalidir.
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1.1.2 SISTEM EKiPMANLARI
1.1.2.1 Karth gecis Kontrol Panelleri

1.1.2.1.1 Kontrol paneli kullanici tarafindan programlanabilecek kadar esnek dizayn edilmis
olacaktir.

1.1.2.1.2 Kontrol paneli 32-Bit islemciye sahip olmalidir.



1.1.2.1.3 Kontrol paneli 255 giris ve 96 ¢ikis noktasini kontrol edebilmelidir.

1.1.2.1.4 Sahada daha az kablolama yapilabilmesi i¢in Giris-Cikis’lar modiiler yapida olmalidir.
Giris-Cikis modiilleri bir haberlesme hatti ile ana kontrol paneline bilgileri iletmelidir

1.1.2.1.5 Kontrol paneli ile Giris-Cikis modiilleri arasindaki mesafe max. 1000 metreye kadar
¢ikabilmelidir.

1.1.2.1.6 Kontrol paneli haberlesme hizi1 ayarlanabilir olmalidir.
1.1.2.1.7 Kontrol paneli RS-232,RS-485 haberlesme protokollerinden her ikisine desteklemelidir.
1.1.2.1.8 Kontrol paneli standart minimum 5000 son olay hafizasina sahip olmalidir.

1.1.2.1.9 Kontrol paneli YAZILIM’dan gelen bilgilerle saha cihazlarina ¢alig/dur sinyalini
gonderebilecektir.

1.1.2.1.10 Kontrol paneli tiim bilgileri gercek tarih, saat bilgileri ile birlikte tutmali ve
YAZILIM’a aktarabilmelidir.

1.1.2.1.11 Kontrol paneli YAZILIM’a bagh olmaksizin stand-alone c¢aligabilecektir.

1.1.2.1.12 Kontrol panellerine erisim sifre korumali olacaktir.

1.1.2.1.13 Enerji kesilmelerinde sistem akiileri lizerinden ¢alismaya devam edecektir. Kesintinin
¢ok uzun siirdligli hallerde hafizadaki programlar ve olay bilgileri lityum pillerle silinmeye kars1

korumaya sahip olacaktir.

1.1.2.1.14 Kontrol panelleri arasi haberlesmede uzak mesafeler i¢in fiber optic ve modem gibi
haberlesme yontemleri panel tarafindan desteklenmelidir.

1.1.2.1.15 Kontrol paneli iizerinde haberlesme durumunu ve rélelerin hangi konumda oldugunu
gosteren LED’ler bulunacaktir.

1.1.2.2 LAN Haberlesme Modiilleri
1.1.2.2.1 Kontrol panellerinin LAN’a baglanmasi i¢in kullanilacaktir.
1.1.2.2.2 Uzerinde 1 adet RS-485 ve 1 adet RS-232/RS-485 haberlesme portu olacaktir.
1.1.2.2.3 10BaseT (RJ-45 konnektorlii)
1.1.2.2.4 Haberlesme durumunu gosteren LED’ler bulunacaktir.
1.1.2.3 Pasif Infrared Dedektorler

1.1.2.3.1 Pasif Infrared dedektdrler sadece canlilar1 algilayacaktir. Ortamdan gelecek her tiir
giiriiltiiye kars: filtre devreleri ile korunmus olacaktir.



1.1.2.3.2 Dedektorler 3 farkli diizlemde yatayda 90° goriis acis1 ile 9m’lik bir alan iginde
algilama yapabilecektir.

1.1.2.3.3 Dedektor lizerinden darbe sayma ayarlanabilecektir.
1.1.2.3.4 Yatay ve Dikey bariyer lensleri dedektdrle birlikte temin edilecektir
1.1.2.3.5 Duvar ve/veya tavan montajli olacaktir.
1.1.2.3.6 Besleme gerilimi 12 V DC lolacaktir.
1.1.2.3.7 Alarm ¢ikis1 kuru kontak réleli olacaktir.
1.1.2.3.8 Kapagi agildiginda alarm verecektir(Tamper Switch).
1.1.2.4 360° Pasif Infrared Dedektorler

1.1.2.4.1 Pasif Infrared dedektdrler sadece canlilar1 algilayacaktir. Ortamdan gelecek her tiir
giirtiltiiye kars1 filtre devreleri ile korunmus olacaktir.

1.1.2.4.2 360° goriis acist ile 9m’lik bir alan i¢inde algilama yapabilecektir.
1.1.2.4.3 Dedektor iizerinden darbe sayma ayarlanabilecektir.
1.1.2.4.4 Tavan montajl1 olacaktir.
1.1.2.4.5 Besleme gerilimi 12 V DC lolacaktir.
1.1.2.4.6 Alarm ¢ikis1 kuru kontak roleli olacaktir.
1.1.2.5 Akustik Cam Kirilma Sensorii
1.1.2.5.1 Algilamasi akustik tip olacaktir.

1.1.2.5.2 Gomme tip olmasi tercih edilecektir. Ancak yerin miisait olmamasi durumunda yiizey
montajli tiplerde kullanilabilir.

1.1.2.5.3 Duvar ve/veya tavan montajli olacaktir.

1.1.2.5.4 Besleme gerilimi 12 V DC lolacaktir.

1.1.2.5.5 Alarm ¢ikis1 kuru kontak réleli olacaktir.
1.1.2.6 Sok Cam Kirilma Sensorii

1.1.2.6.1 Algilamasi sok tip olacaktir. Yani i¢indeki darbe sensorii ile camda olusan darbeleri
algilayacaktir.



1.1.2.6.2 Cam iizerine montajli olacaktir.

1.1.2.6.3 Besleme gerilimi 12 V DC lolacaktir.

1.1.2.6.4 Alarm ¢ikisi kuru kontak roleli olacaktir.
1.1.2.7 Sismik Dedektor

1.1.2.7.1 Darbe sensorlii tip olacaktir. Darbe sensorii ile metal, duvar ve benzeri ylizeylerde
olusan darbeleri algilayacaktir.

1.1.2.7.2 Yiizey montajli olacaktir.
1.1.2.7.3 Besleme gerilimi 12 V DC lolacaktir.
1.1.2.7.4 Alarm ¢ikis1 kuru kontak réleli olacaktir.
1.1.2.8 Beam Dedektor
1.1.2.8.1 Cift beam iiniteli olacaktir.
1.1.2.8.2 Harici ortamlarda kullanim i¢in gerekli aksesuarlar1 veya harici ortam modeli olacaktir.

1.1.2.8.3 Harici ortamlarda kullanim i¢in gerekli beam montaj kulesi, direk veya duvar montaj
ayaklar1 gibi aksesuarlar1 veya olacaktir.

1.1.2.8.4 Cevresel kosullarin kompanzasyonu i¢in (sis, yagis...) bir modu olacak. Bu durumlarda
alarm yerine ayr1 bir ¢ikis liretebilecektir.

1.1.2.8.5 Yiizey montajli olacaktir.
1.1.2.8.6 Besleme gerilimi 12 V veya 24 V DC lolacaktir.
1.1.2.8.7 Alarm ¢ikis1 kuru kontak réleli olacaktir.

1.1.2.9 Panik Buton

1.1.2.9.1 Kullanildiklar1 yere uygun olarak secilecektir. Masa alt1 i¢in ¢ekme tip, yer i¢in
basilarak calisan tip kullanilabilir.

1.1.2.9.2 Caligmalari i¢in herhangi bir enerji gerekmeyecektir.
1.1.2.9.3 Normalde kapal1 tip olacaktir.
1.1.2.10 Manyetik Kontak

1.1.2.10.1 Kontaklar gdmme tip olacaktir.



1.1.2.10.2 Algilama agiklig1 yaklasik minimum 2 cm. Olacaktir.
1.1.2.10.3 Normalde kapali tip olacaktir.

1.1.2.11 Heavy-Duty Manyetik Kontak
1.1.2.11.1 Harici ortam tip olacaktir.
1.1.2.11.2 Kullanilacag: yer agisinda darbelere dayanikli olacaktir.
1.1.2.11.3 Algilama agiklig1 yaklagik minimum 6-7 cm. olacaktir.
1.1.2.11.4 Normalde kapali tip olacaktir.

1.1.3 NETWORK ALTYAPISI VE KABLOLAMA

Netwrok, sistem icinde yer alan LAN haberlesme modiillerinin, Operatér istasyon’larinin ve PC’lerin
birbirleri ile haberlesmelerini saglayacaktir. Bu nedenle tasarlanacak LAN (Local Area Network), sistem
biitiiniin ihtiyaclar1 dogrultusunda belirlenecektir. Ancak minimum sartlarda asagidaki ozellikleri
saglamasi gerekmektedir;

e 10BaseT
e FDDI

Bina/tesis iginde mevcut LAN’ten yararlanilabilir veya tamamen ayr1 bir LAN olusturulabilir. Buna
sistem kapasitesine gore karar verilecektir(ayr1 bir LAN kurulmasi tercih edilecektir). Mevcut LAN’1n
kullanilmast durumunda network iizerindeki PC, printer v.b. ekipmanlar, Hirsiz Alarm Sistemi’nde yer
alan ekipmanlarla switcher {izerinden VLAN (Virtual LAN) 6zelligi kullanilarak ayrilacaktir. Boylece
network iizerinde veri akis hiz1 artirillacak ve Hirsiz Alarm Sistemi’ne network iizerinde herhangi bir
noktadan miidahale edilebilmesi olasilig1 yazilimin disinda teknik agidan da kesinlikle engellenecektir.

LAN i¢inde kullanilacak kablo tipleri ;

e Fiber Optik
e (ategory 5 veya Category 6 Unshielded Twisted Pair (UTP) olabilir.

Saha ekipmanlarinin data ve beslemeleri i¢in kullanilacak kablo tipleri;

Pasif Infrared Dedektor — Panel arasi; LIY(st)CY (2x2x0,5 mm”)

Cam Kirilma Sensorii — Panel arast; LIY(st)CY (2x2x0,5 mm”)

Sismik Dedektor — Panel arast; LIY(st)CY (2x2x0,5 mm”)

Beam Dedektor — Panel arasi; LIY(st)CY (2x2x0,5 mm")

Manyetik Kontak — Panel arasi; LIY(st)CY (2x0,5 mm”)

Heavy-Duty Manyetik Kontak — Panel arast; LIY(st)CY (2x0,5 mm”)

4x0,75mm" Twisted and Shielded Pair (data sinyali i¢in)

3xImm"” TTR (220VAC igin besleme)

2xImm" veya 2x0.5mm"” TTR (24VAC veya 12VDC i¢in mesafeye gore kesit degisebilir.)
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	Harici ortamlarda kullanım için gerekli beam montaj kulesi, 
	Çevresel koşulların kompanzasyonu için (sis, yağış…) bir mod
	Yüzey montajlı olacaktır.
	Besleme gerilimi 12 V veya 24 V DC lolacaktır.
	Alarm çıkışı kuru kontak röleli olacaktır.

	Panik Buton
	Kullanıldıkları yere uygun olarak seçilecektir. Masa altı iç
	Çalışmaları için herhangi bir enerji gerekmeyecektir.
	Normalde kapalı tip olacaktır.

	Manyetik Kontak
	Kontaklar gömme tip olacaktır.
	Algılama açıklığı yaklaşık minimum 2 cm. Olacaktır.
	Normalde kapalı tip olacaktır.

	Heavy-Duty Manyetik Kontak
	Harici ortam tip olacaktır.
	Kullanılacağı yer açısında darbelere dayanıklı olacaktır.
	Algılama açıklığı yaklaşık minimum 6-7 cm. olacaktır.
	Normalde kapalı tip olacaktır.
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